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				Oggi nei nostri laboratori si presen-tano sempre più spesso protesi a supporto implantare da esegui-re,con grossi problemi di progetta-zione dovute a tanti fattori,sia estetici che funzionali. Con questa tecnica usando gli stessi protocolli che già utilizziamo,possiamo eseguire qualsiasi manufatto in modo pratico ed efficace, renden-do le nostre più estetiche e molto passive con tecniche digitali e analogiche. Nel caso che segue vedremo come siamo riusciti a realizzarsi seguendo le richieste del paziente, malgrado ci siamo trovati di fronte ad un problema di proget-tazione.
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								Odt. Carlo Borromeo

								Termina gli studi di odontotecnico nel 1983. Nel 1988 avvia la sua attività come titolare del Laboratorio Odonto-tecnico Borromeo, dove si specializza nella costruzione di protesi su impianti, anche con sistemi Cad-Cam, parteci-pando attivamente al sistema con la ditta Nobel Biocare Procera, e attua-mente con Sinergia e Exocad e altri si-stemi. Nel corso degli anni ha l’oppor-tunità di conoscere e stringere accordi professionali con alcune ditte del set-tore che lo erudiscono sui materiali da loro prodotti, facendolo diventare esperto di merceologia, ceramica e strutture su impianti. Relatore in nume-rose conferenze in Italia ed all’estero. Autore di pubblicazioni nazionali ed in-ternazionali. Coautore assieme a Colo-gnesi, Streva, Liberati del libro “Il Pro-tocollo”. Autore di numerosi capitoli nel libro “Aspetti clinico-tecnici nella protesi combinata” (teamwork media srl). Attualmente collabora con alcune Università Italiane e si occupa di ricer-ca nell’ambito delle tecniche CAD-CAM.

								Lab. Od. Borromeo 

								di Borromeo Carlo

								Via Montello 82

								20831 Seregno (MB)

								Tel. 0362325889

								borrcarlo@tiscalinet.it
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					Fig. 2

				

			

			
				
					Fig. 1

				

			

		

		
			
				Dopo il posizionamento degli impianti e conclusa la fase di osteointegrazione, sono state rilevate le impronte definitive direttamente sugli impian-ti, poi sono stati misurati i tragitti trasmucosi e scelti gli attacchi Equator adatti per risolvere il caso dopo aver verificato il disparallelismo degli impianti soprattutto quello in sede 22 (Fig. 1). Successivamente al posizionamento dei modelli in articolatore tramite l’utilizzo di una placca di trasferimento e la registrazione centrica con un arco facciale, è stato eseguito un montaggio denti senza considerare se la protesi 

				avrà bisogno di un supporto ortopedico rosa nel-la zona vestibolare anteriore (Fig. 2). Solo dopo aver eseguito la prova denti, è stato deciso di to-gliere la flangia anteriore e la protesi è stata pro-gettata come una protesi fissa tipo Toronto Brid-ge; pertanto nella modellazione della parte rosa bisogna fare molta attenzione alle zone vicine ai tessuti per permettere una buona igiene domici-liare da parte del paziente e alle labbra una buo-na mobilità (Figg. 3 e 4). 
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					Fig. 8

				

			

			
				
					Fig. 9
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				A questo punto è stata eseguita la scansione del montaggio denti e con il Software Exocad si co-mincia a valutare gli spazi e disposizione per pro-gettare la struttura portante (Fig. 5). 

				Per il lavoro finale verranno utilizzati i denti usati per la prova, quindi la barra dovrà essere proget-tata per accogliere gli elementi, senza che questi debbano essere ridotti troppo, compromettendo così la loro estetica e resistenza (Fig. 6). 

				Si devono posizionare i perni di ritenzione ben allineati al centro dei denti così da garantire la loro stabilità (Fig. 7). La barra progettata viene controllata sul modello virtuale per ridurre la par-te vicino ai tessuti al fine di lasciare lo spazio al rivestimento estetico rosa (Fig. 8). 

				A questo punto si controlla la barra in tutte le sue parti prima di salvare il file e poi produrlo (Fig. 9). 
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					Fig. 11

				

			

			
				
					Fig. 10

				

			

			
				
					Fig. 13
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					Fig. 12

				

			

		

		
			
				In questo caso ho voluto far produrre al centro di produzione la barra fresa-ta da pieno (Fig. 10). Dopo la produ-zione della barra, vengono inseriti i Seeger per la prova sul modello (Fig. 11). Oltre a produrre la barra con tec-nica di fresaggio, è stato spedito il file alla stampante 3D (Fig. 12), usando più resine per verificare la precisione e le loro qualità fisiche durante la fu-sione (Fig. 13). 
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					Fig. 14

				

			

			
				
					Fig. 15

				

			

			
				
					Fig. 17
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					Fig. 16
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				Dopo il passaggio in forno per il fissag-gio della resina, sono stati provati gli attacchi per verificare la precisione della stampa nelle zone delle connes-sioni con gli attacchi Equator (Figg. 14 e 15). Poi è stata eseguita la prova sul modello per controllare la precisione e il buon adattamento della struttura (Fig. 16). Una volta verificata la sua pre-cisione, è stata svitata (Fig. 17). 
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				Fig. 22
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					Fig. 19

				

			

			
				
					Fig. 18
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					Fig. 20

				

			

			
				
					Fig. 21
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					Fig. 23

				

			

		

		
			
				È stata scelta la struttura che dopo la ve-rifica si è dimostrata più precisa confron-tandola con quella fresata e il file (Figg. 18 e 19). La barra è stata fusa con lega Cromo-Cobalto con tecnica d’impernia-tura con boe con canali diretti, una barra stabilizzatrice nella zona posteriore per ridurre le contrazioni di raffreddamento della lega; si è usato un rivestimento tra-dizionale, con salita del forno di preri-scaldo lenta, utilizzando come metodo di fusione una pressofusione elettrica automatica e una concentrazione di li-quido di rivestimento tale da compensa-re le contrazioni della lega (Figg. da 20 a 23). 
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					Fig. 25

				

			

			
				
					Fig. 27

				

			

			
				
					Fig. 28

				

			

			
				
					Fig. 26

				

			

			
				
					Fig. 24

				

			

		

		
			
				Dopo la fusione e la rifinitura, le barre fresate e fuse sono state provate sul modello per verifica-re la loro precisione, prima senza Seeger e poi con i Seeger (Figg. 24 e 25). Dopo aver rifinito ed opacizzato la barra, sono stati posizionati i denti usati per il montaggio nella mascherina in silico-ne, per controllare il buon adattamento sulla bar-ra e nei perni di ritenzione (Fig. 26). Il modello con la barra cerata è stato posizionato in muffola per la trasformazione con le resine dedicate (Figg. 27 e 28). 
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					Fig. 29

				

			

			
				
					Fig. 30
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					Fig. 31

				

			

			
				
					Fig. 32

				

			

		

		
			
				La struttura è stata resinata con resina di diversi colori usando la tecnica d’iniezione. Dopo la cot-tura è stata rifinita, ricontrollata in articolatore e lucidata (Figg. da 29 a 32). 
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					Fig. 33

				

			

			
				
					Fig. 34

				

			

		

		
			
				Sul modello vengono verificati sia la precisione d’adattamento che la zona vicina ai tessuti, per permettere al paziente una corretta igiene domi-ciliare (Figg. 33 e 34). Infine il lavoro è stato con-segnato allo studio per le prove finali e la conse-gna (Figg. 35 e 36).

				La tecnica OT Bridge ha permesso di risolvere problemi estetici e funzionali, che con tecniche tradizionali sarebbe risultato impossibile. In que-sto caso la richiesta del paziente di avere una 

				protesi fissa per risolvere i suoi problemi dovuti alla perdita di elementi dentali compromessi pos-sibilmente con una protesi economicamente ac-cettabile è stata esaudita. Il problema dato dall’impianto esistente in sede 22 con l’uscita del-la vite molto vestibolare è stato risolto con que-sta tecnica. Il posizionamento degli attacchi Equator al posto dei Mua tradizionali ha un mol-teplice vantaggio estetico, funzionale, rendendo la struttura molto passiva.
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					Fig. 35

				

			

			
				
					Fig. 36

				

			

		

	
		
			[image: ]
		

		
			[image: ]
		

		
			
				[image: ]
			

		

	
		
			[image: ]
		

		
			
				Programmed courses

			

		

		
			[image: ]
		

		
			
				[image: ]
			

			
				[image: ]
			

		

		
			[image: ]
		

		
			
				Odt. Carlo Borromeo

			

		

		
			
				2

				0

				2

				1

			

		

	OEBPS/image/cover_new.jpg
dental
dialogue

0. Carlo Borromea

Nuova rivoluzione odontoiatrica
del Toronto Bridge

sponsor:

FRACINSS S

K} D) www.rheing3.com





OEBPS/image/foto_07.jpg
=W





OEBPS/image/8.png





OEBPS/image/29.png





OEBPS/image/map-1272165_1280.png





OEBPS/image/foto_25.jpg





OEBPS/image/foto_11_copia.jpg





OEBPS/image/foto_33.jpg





OEBPS/image/19.png





OEBPS/image/foto_15.jpg





OEBPS/image/27.png





OEBPS/image/foto_22.png





OEBPS/script/idGeneratedScript.js
function RegisterInteractiveHandlers() {
RegisterButtonEventHandlers();
ProcessAnimations();
ProcessMedia();
}
function ProcessMedia() {
var oFrame = document.getElementsByClassName("_idGenMedia");
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
var actions = oFrame[i].getAttribute("data-mediaOnPageLoadActions");
if(actions) {
var descendants = oFrame[i].getElementsByTagName('*');
for(var j = 0; j < descendants.length; j++) {
var e = descendants[j];
var tagName = e.tagName.toLowerCase();
if(tagName == 'video' || tagName == 'audio') {
if(e.paused) {
var selfContainerID = e.id;
eval(actions);
}
}
}
}
}
}
function ProcessAnimations() {
	var oFrame = document.getElementsByClassName("_idGenAnimation");
	for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
		var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnPageLoadActions");
		if(actions) {
			var selfContainerID = oFrame[i].id
			eval(actions);
		}
		var cn = oFrame[i].className;
		if(cn.indexOf("_idGenCurrentState") != -1) {
			var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnStateLoadActions");
			if(actions) {
				var selfContainerID = oFrame[i].id
				eval(actions);
			}
		}
		actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnSelfClickActions");
		if(actions) {
			oFrame[i].addEventListener("touchend", function(event) { onTouchEndForAnimations(this, event) }, false);
			oFrame[i].addEventListener("mouseup", function(event) { onMouseUpForAnimations(this, event) }, false);
		}
		actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnSelfRolloverActions");
		if(actions) {
			oFrame[i].addEventListener("mouseover", function(event) { onMouseOverForAnimations(this, event) }, false);
		}
	}
	document.body.addEventListener("touchend", function(event) { onPageTouchEndForAnimations(this, event) }, false);
	document.body.addEventListener("mouseup", function(event) { onPageMouseUpForAnimations(this, event) }, false);
}
function onPageTouchEndForAnimations(element, event) {
var oFrame = document.getElementsByClassName("_idGenAnimation");
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnPageClickActions");
if(actions) {
var selfContainerID = oFrame[i].id;
eval(actions);
event.target.__id_touched = true;
}
}
event.stopPropagation();
}
function onPageMouseUpForAnimations(element, event) {
if (event.target && event.target.__id_touched) {event.target.__id_touched=false; return;}
var oFrame = document.getElementsByClassName("_idGenAnimation");
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnPageClickActions");
if(actions) {
var selfContainerID = oFrame[i].id;
eval(actions);
}
}
event.stopPropagation();
}
function onTouchEndForAnimations(element, event) {
var classID = element.getAttribute("data-animationObjectType");
var oFrame = document.getElementsByClassName(classID);
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnSelfClickActions");
if(actions) {
var selfContainerID = oFrame[i].id;
eval(actions);
event.target.__id_touched = true;
}
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onMouseUpForAnimations(element, event) {
if (event.target && event.target.__id_touched) {event.target.__id_touched=false; return;}
var classID = element.getAttribute("data-animationObjectType");
var oFrame = document.getElementsByClassName(classID);
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnSelfClickActions");
if(actions) {
var selfContainerID = oFrame[i].id;
eval(actions);
}
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onMouseOverForAnimations(element, event) {
var animationClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationClass");
var cn = element.className;
if (cn.indexOf(animationClassName) != -1 ) {
return;
}
var classID = element.getAttribute("data-animationObjectType");
var oFrame = document.getElementsByClassName(classID);
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
var actions = oFrame[i].getAttribute("data-animationOnSelfRolloverActions");
if(actions) {
var selfContainerID = oFrame[i].id;
eval(actions);
}
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function RegisterButtonEventHandlers() {
var oFrame = document.getElementsByClassName("_idGenButton");
for (var i = 0; i < oFrame.length; i++) {
oFrame[i].addEventListener("touchstart", function(event) { onTouchStart(this, event) }, false);
oFrame[i].addEventListener("touchend", function(event) { onTouchEnd(this, event) }, false);
oFrame[i].addEventListener("mousedown", function(event) { onMouseDown(this, event) }, false);
oFrame[i].addEventListener("mouseup", function(event) { onMouseUp(this, event) }, false);
oFrame[i].addEventListener("mouseover", function(event) { onMouseOver(this, event) }, false);
oFrame[i].addEventListener("mouseout", function(event) { onMouseOut(this, event) }, false);
}
}
function hasAppearance(element, appearance) {
var childArray = element.children;
for(var i=0; i< childArray.length; i++) {
var cn = childArray[i].className;
if(cn.indexOf(appearance) != -1) {
return true;
}
}
return false;
}
function isDescendantOf(child, parent) {
var current = child;
while(current) {
if(current == parent)
return true;
current = current.parentNode;
}
return false;
}
function addClass(element,classname) { 
var cn = element.className;
if (cn.indexOf(classname) != -1 ) {
return;
}
if (cn != '') {
classname = ' ' + classname;
}
element.className = cn + classname;
}
function removeClass(element, classname) {
var cn = element.className;
var rxp = new RegExp("\\s?\\b" + classname + "\\b", "g");
cn = cn.replace(rxp, '');
element.className = cn;
}
function onMouseDown(element, event) {
if (event.target && event.target.__id_touched) {event.target.__id_touched=false; return;}
if (hasAppearance(element, '_idGen-Appearance-Click')) {
addClass(element, '_idGenStateClick');
}
var actions = element.getAttribute("data-clickactions");
if(actions) {
eval(actions);
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onMouseUp(element, event) {
if (event.target && event.target.__id_touched) {event.target.__id_touched=false; return;}
removeClass(element, '_idGenStateClick');
var actions = element.getAttribute("data-releaseactions");
if(actions) {
eval(actions);
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onMouseOver(element, event) {
if (event.relatedTarget) {
if(isDescendantOf(event.relatedTarget, element)) return;
}
if (hasAppearance(element, '_idGen-Appearance-Rollover')) {
addClass(element, '_idGenStateHover');
}
var actions = element.getAttribute("data-rolloveractions");
if(actions) {
eval(actions);
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onMouseOut(element, event) {
if (event.relatedTarget) {
if(isDescendantOf(event.relatedTarget, element)) return;
}
removeClass(element, '_idGenStateHover');
removeClass(element, '_idGenStateClick');
var actions = element.getAttribute("data-rolloffactions");
if(actions) {
eval(actions);
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onTouchStart(element, event) {
if (hasAppearance(element, '_idGen-Appearance-Click')) {
addClass(element, '_idGenStateClick');
}
var actions = element.getAttribute("data-clickactions");
if(actions) {
eval(actions);
event.target.__id_touched = true;
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function onTouchEnd(element, event) {
removeClass(element, '_idGenStateClick');
var actions = element.getAttribute("data-releaseactions");
if(actions) {
eval(actions);
event.target.__id_touched = true;
}
event.stopPropagation();
event.preventDefault();
}
function handleMSOStateParentOfObject(element) {
var prev = element;
var parent = prev.parentNode;
var found;
while(parent && !found) {
var cn = parent.className;
if(cn && cn.indexOf('_idGenMSO') != -1)
found = true;
else
prev = parent;
parent = prev.parentNode;
}
if(found) {
var nextState = prev;
var mso_states = parent.children;
for (var i = 0, state; state = mso_states[i]; i++) {
var cn = state.className;
if (cn.indexOf('_idGenCurrentState') != -1 ) {
handleMediaInMSOState(state);
removeClass(state, '_idGenCurrentState');
addClass(state, '_idGenStateHide');
removeClass(nextState, '_idGenStateHide');
addClass(nextState, '_idGenCurrentState');
return;
}
}
}
}
function goToDestination(ref) {
window.location.href = ref;
}
function handleMediaInMSOState(element) {
/*This function is used to stop playing media present in current state when we move from current state to another state.*/
var descendants = element.getElementsByTagName('*');
for(var i = 0; i < descendants.length; i++) {
var e = descendants[i];
var tagName = e.tagName.toLowerCase();
if(tagName == 'video' || tagName == 'audio') {
if(!(e.paused)) {
e.currentTime = 0;
e.pause();
}
}
}
}
function handleAnimationInMSOState(element) {
/*This function is used to trigger mso state load animations.*/
var cn = element.className;
if(cn.indexOf("_idGenAnimation") != -1) {
var startClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationStartState");
var endClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationEndState");
removeClass(element, endClassName);
addClass(element, startClassName);
var actions = element.getAttribute("data-animationOnStateLoadActions");
if(actions) {
var selfContainerID = element.id;
eval(actions);
}
}
var descendants = element.getElementsByTagName('*');
for(var i = 0; i < descendants.length; i++) {
var e = descendants[i];
var cn = e.className;
if(cn.indexOf("_idGenAnimation") != -1) {
var startClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationStartState");
var endClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationEndState");
removeClass(element, endClassName);
addClass(element, startClassName);
var actions = e.getAttribute("data-animationOnStateLoadActions");
if(actions) {
var selfContainerID = e.id;
eval(actions);
}
}
}
}
function goToState(mso_id, stateName, goBackToPreviousState, startDelay) {
setTimeout(function() { goToStateWrapper(mso_id, stateName, goBackToPreviousState) }, startDelay*1000);
}
function goToStateWrapper(mso_id, stateName, goBackToPreviousState) {
var mso_element = document.getElementById(mso_id);
if(mso_element) {
removeClass(mso_element, '_idGenStateHide')
var mso_states = mso_element.children;
for (var i = 0, state; state = mso_states[i]; i++) {
var cn = state.className;
if (cn.indexOf('_idGenCurrentState') != -1 ) {
var prevState = state;
if(nextState) {
handleMediaInMSOState(prevState);
removeClass(prevState, '_idGenCurrentState');
addClass(prevState, '_idGenStateHide');
removeClass(nextState, '_idGenStateHide');
addClass(nextState, '_idGenCurrentState');
if(goBackToPreviousState)
addClass(prevState, '_idGenPreviousState');
handleAnimationInMSOState(nextState);
}
}
var stateAttr = state.getAttribute('data-idGenObjectState');
if (stateAttr == stateName) {
var nextState = state;
if(prevState) {
handleMediaInMSOState(prevState);
removeClass(prevState, '_idGenCurrentState');
addClass(prevState, '_idGenStateHide');
removeClass(nextState, '_idGenStateHide');
addClass(nextState, '_idGenCurrentState');
if(goBackToPreviousState)
addClass(prevState, '_idGenPreviousState');
handleAnimationInMSOState(nextState);
}
}
}
}
}
function playAnimatedElement(animated_element, className, hideAfterAnimating) {
removeClass(animated_element, '_idGenStateHide');
removeClass(animated_element, '_idGenPauseAnimation');
var cn = animated_element.className;
var previousAnimationClass = animated_element.getAttribute("data-idGenAnimationClass");
if ((cn.indexOf(className) == -1) && (cn.indexOf(previousAnimationClass) == -1)) {
addClass(animated_element, className);
animated_element.setAttribute("data-idGenAnimationClass", className);
}
else {
removeClass(animated_element, className);
removeClass(animated_element, previousAnimationClass);
animated_element.removeEventListener("webkitAnimationEnd", function(evt) { onPlayAnimationEnd(this, hideAfterAnimating, evt) });
animated_element.removeEventListener("animationend", function(evt) { onPlayAnimationEnd(this, hideAfterAnimating, evt) });
setTimeout(function() {addClass(animated_element, className)}, 10);
animated_element.setAttribute("data-idGenAnimationClass", className);
}
animated_element.addEventListener("webkitAnimationEnd", function(evt) { onPlayAnimationEnd(this, hideAfterAnimating, evt) });
animated_element.addEventListener("animationend", function(evt) { onPlayAnimationEnd(this, hideAfterAnimating, evt) });
}
function playAnimation(animation_id, className, startDelay, hideAfterAnimating) {
var animated_element = document.getElementById(animation_id);
if(animated_element) {
handleMSOStateParentOfObject(animated_element);
var startClassName = animated_element.getAttribute("data-idGenAnimationStartState");
var endClassName = animated_element.getAttribute("data-idGenAnimationEndState");
removeClass(animated_element, endClassName);
addClass(animated_element, startClassName);
setTimeout(function(){playAnimatedElement(animated_element, className, hideAfterAnimating)}, startDelay*1000);
}
}
function onPlayAnimationEnd(element, hideAfterAnimating, evt) {
var className = element.getAttribute("data-idGenAnimationClass");
var startClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationStartState");
var endClassName = element.getAttribute("data-idGenAnimationEndState");
removeClass(element, className);
removeClass(element, startClassName);
addClass(element, endClassName);
if(hideAfterAnimating)
addClass(element, '_idGenStateHide');
evt.stopPropagation();
}
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